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1. ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ 

      Таблица 1.1 Основание для реализации дисциплины 

Код направления подготовки/ специальности 08.06.01 

Направление подготовки/ специальность Техника и технологии строительства 

Уровень образования Подготовка Кадров Высшей Квалификации 

Год разработки/обновления 2021 

         

      Таблица 1.2 Структура дисциплины в соответствии с учебным планом 

Виды учебной работы, включая самостоятельную работу 

обучающихся и трудоемкость дисциплины 

Форма обучения: 

очная очно-заочная заочная 

Трудоемкость дисциплины зачетных единиц 3  3 

академических 

часов 
108  108 

Контактная работа, 

час 

Аудиторная лекции 22  6 

практические 

занятия 
   

лабораторный 

практикум 
   

Внеаудиторная    

Самостоятельная работа, час 86  102 

          

      Таблица 1.3 Формы контроля дисциплины 

Семестр 

и форма контроля 

 

Форма обучения: 

очная очно-заочная заочная 

периоды контроля 6,7 сем  7 сем 

экзамен (ы)    

зачѐт (ы) 7 сем  7 сем 

курсовая работа    

курсовой проект    

индивидуальное задание (контрольная работа)    

                 

      Таблица 1.4 Виды самостоятельной работы  

Вид самостоятельной работы Вид занятия Тип периода 
Форма обучения 

очная очно-заочная заочная 

Подготовка к лекциям Лекции 
Теоретическое 

обучение 44  12 

Подготовка к зачету Зачет 
Экзаменационные 

сессии 42  90 

Итого 86  102 
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2.  ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

     

2.1. Цель и задачи освоения дисциплины 

Формирование у обучающихся знаний и умений применения методов общей теории линейных и 

нелинейных систем автоматического управления при анализе и синтезе систем автоматического 

управления реальными технологическими процессами. 

         

Задачи освоения дисциплины: 

1. изучить информационные процессы, протекающие в системах управления техническими и 

технологическими объектами 

2. научиться выявлять общие закономерности функционирования, присущие автоматическим системам 

различной физической природы 

3. научиться разрабатывать принципы построения высококачественных систем управления и на основе 

общих закономерностей 

4. абстрагироваться от физических и конструктивных особенностей систем и вместо реальных систем 

рассматривать их адекватные математические модели 

5. рассмотреть общие принципы построения и законы функционирования автоматических систем 

управления и основные методы анализа и синтеза непрерывных систем управления 

6. изучить правила составления функциональной и алгоритмической схем конкретной автоматической 

системы управления техническим объектом 

7. рассмотреть методы определения передаточных функций и параметров отдельных конструктивных 

элементов системы, способы составления передаточных функций и уравнений динамики линейной 

системы 

8. рассмотреть методы расчета статической и динамической точности управления, анализа устойчивости 

линейной и нелинейной систем, оценки показателей качества процесса управления 

         

2.2. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с 

планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Данная дисциплина нацелена на формирование следующих компетенций (в соответствии с учебным 

планом, утверждѐнным ректором): 

 

Таблица 2.1 Карта формирования компетенций по дисциплине 

Код и содержание 

компетенции (по ФГОС ) 

 

Расшифровка компетенции по компонентам 

(знать, уметь, владеть) 

для реализуемой дисциплины 

 

1 2 

ПК-1 Владение теоретическими основами 

специальности, соответствующей 

направлению подготовки, готовность к 

применению их на практике и постоянная 

готовность к расширению собственного 

диапазона специальных знаний и опыта 

знать:  Теоретические основы специальности, 

соответствующей направлению подготовки, готовность к 

применению их на практике 

уметь:  описывать задачи анализа и управления объектами 

исследования; выбирать методы и алгоритмы решения задач 

исследования 

владеть:  навыками разработки способов, методов, методик, 

алгоритмов решения задач системного анализа, управления и 

обработки информации 

ПК-2 Готовность к инновационной, научно-

исследовательской и изыскательской 

деятельности по соответствующему 

направлению подготовки 

знать:   методы освоения инновационной, научно-

исследовательской и изыскательской деятельности по 

соответствующему направлению подготовки 

уметь:  использовать основные принципы организации 

инновационной, научно-исследовательской и 

изыскательской деятельности в конкретной деятельности 

владеть:  инновационными подходами к научно-

исследовательской и изыскательской деятельности по 

направлению подготовки. 
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      Таблица 2.2 Характеристика уровней освоения дисциплины 

Уровень освоения Характеристика 

1 2 

Пороговый 

(удовлетворительно) 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения показывает, что студент 

обладает необходимой системой знаний и владеет некоторыми умениями по 

дисциплине, способен понимать и интерпретировать освоенную 

информацию. 

Продвинутый 

(хорошо) 

 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения показывает, что студент 

продемонстрировал глубокие прочные знания и развитые практические 

умения и навыки, может сравнивать, оценивать и вы-бирать методы решения 

заданий, работать целенаправленно, используя связанные между собой 

формы представления информации. 

Углубленный 

(отлично) 

 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения свидетельствует о том, 

что студент способен обобщать и оценивать информацию, по-лученную на 

основе исследования нестандартной ситуации; исполь-зовать сведения из 

различных источников, успешно соотнося их с предложенной ситуацией. 

         

Примечание. 

1.  Количественные показатели уровня освоения дисциплины обучающимися, представленные в колонке 1, 

являются базовыми. 

2.  По решению кафедры на основе Положения о рейтинговой системе студентов НГАСУ (Сибстрин) и при 

согласовании с председателем УМК факультета система балльного оценивания и еѐ количественные 

показателя могут быть изменены. 

 

2.3.    Место дисциплины (модуля) в структуре основной образовательной программы 

Изучение дисциплины «Автоматические системы регулирования сложными объектами» основано на 

знаниях, умениях и навыках, полученных при изучении  предшествующих и сопутствующих дисциплин и 

необходимо для освоения последующих дисциплин. 

Таблица 2.3 -  Предшествующие, сопутствующие и последующие дисциплины 

 

№ п/п 

Статус дисциплины по 

УП 

(базовая/вариативная), 

практика, ГИА 

Семестр 
Наименование дисциплины и 

формируемые компетенции 

 
О ОЗ З 

1 2 3 4 5 6 

Предшествующие дисциплины: 

1 Вариативная часть 5  5 Имитационное моделирование строительных 

процессов (ПК-1, ПК-2) 

2 Вариативная часть 3  3 Обработка экспериментальных данных, 

планирование эксперимента, построение 

математической модели (ПК-2) 

3 Вариативная часть 3  3 Патентование результатов научных исследований 

(ПК-1) 

4 Вариативная часть 4  4 Применение ГИС и BIM технологий в 

исследовательских задачах градостроительства (ПК-

2) 

5 Вариативная часть 4, 5  6 Системные анализ, управление и обработка 

информации (информационные системы и 

технологии) (ПК-1, ПК-2) 

6 Вариативная часть 4, 5  6 Системные анализ, управление и обработка 

информации (прикладная математика) (ПК-1, ПК-2) 

7 Вариативная часть 3  3 Современный пакет компьютерных программ для 

решения строительных задач (ANSYS) (ПК-2) 

8 Вариативная часть 2, 3  4 Теоретические основы экономической оценки 

проектных решений (ПК-2) 

9 Вариативная часть 5  5 Устойчивые методы идентификации динамических 
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объектов (ПК-1, ПК-2) 

10 Государственная 

итоговая аттестация 

1, 2, 3, 

4, 5 

  Научно-исследовательская деятельность (ПК-1, ПК-

2) 

Сопутствующие дисциплины: 

1 Вариативная часть 6   Имитационное моделирование строительных 

процессов (ПК-1, ПК-2) 

2 Вариативная часть 6, 7  7 Современные парадигмы программирования (ПК-1, 

ПК-2) 

3 Вариативная часть 6   Устойчивые методы идентификации динамических 

объектов (ПК-1, ПК-2) 

4 Вариативная часть   7 Системные анализ, управление и обработка 

информации (информационные системы и 

технологии) (ПК-1, ПК-2) 

5 Вариативная часть   7 Системные анализ, управление и обработка 

информации (прикладная математика) (ПК-1, ПК-2) 

6 Практики 6   Практика по получению профессиональных умений 

и опыта профессиональной деятельности (в том 

числе педагогическая): Научно-организационная 

(ПК-2) 

7 Государственная 

итоговая аттестация 

6, 7   Научно-исследовательская деятельность (ПК-1, ПК-

2) 

Обеспечиваемые (последующие) дисциплины: 

1 Практики   8 Практика по получению профессиональных умений 

и опыта профессиональной деятельности (в том 

числе педагогическая): Научно-организационная 

(ПК-2) 

2 Государственная 

итоговая аттестация 

8   Подготовка научно-квалификационной работы 

(диссертации) на соискание ученой степени 

кандидата наук (ПК-1, ПК-2) 

3 Факультативные 

дисциплины 

8  10 Факультатив выпускающей кафедры (ПК-1, ПК-2) 

4  8  10 Представление научного доклада об основных 

результатах подготовленной научно-

квалификационной работы (диссертации) (ПК-1, 

ПК-2) 
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3.  СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 

         

3.1.    Темы учебной дисциплины (лекционные занятия) 

      Таблица 3.1 Темы лекционных занятий  

№ п/п 

Наименование 

раздела дисциплины 

(мо-дуля) 

Тема и содержание лекционного заня-

тия 

Количество  часов по формам 

обучения 

Конт. раб Сам. раб 

о ч н а я
 

о ч н . - з а о ч н а я
 

з а о ч н а я
 

о ч н а я
 

о ч н . - з а о ч н а я
 

з а о ч н а я
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 

 Первая группа 

периода 

аттестации (зачет) 

очная форма (6 семестр, 7 семестр), 

заочная форма (7 семестр) 

      

1 Введение и общие 

положения. 

Основные понятия, классификация 

ОУ.Понятия автоматического 

управления, автоматического 

регулирования. Определение системы 

автоматического управления, системы 

автоматического регулирования. Объект 

управления (регулирования): понятие 

ОУ (ОР), структурная схема ОУ (ОР), 

классификация объектов. 

   2   

2 Введение и общие 

положения. 

Основные сведения о САУ.Алгоритм 

функционирования системы. Алгоритм 

управления (регулирования). Типовые 

линейные законы регулирования. 

Фундаментальные принципы 

управления (регулирования). 

Функциональная схема САУ, основные 

функциональные элементы САУ. 

Классификация систем автоматического 

управления. 

   2   

3 Методы 

математического 

описания элементов 

и систем 

автоматического 

управления. 

Динамические звенья.Понятие 

динамического звена. Порядок 

составления дифференциального 

уравнения звена. Линеаризация 

уравнения звена. Стандартные формы 

записи дифференциального уравнения 

звена. 

   2   

4 Методы 

математического 

описания элементов 

и систем 

автоматического 

управления. 

Математическое описание 

САУ.Составление уравнения САУ по 

дифференциальным уравнениям 

звеньев. Дифференциальное уравнение 

САУ относительно ошибки. 

Дифференциальное уравнение САУ 

относительно управляемой величины. 

Характеристика полиномов левых и 

правых частей уравнений. 

   2   

5 Методы 

математического 

описания элементов 

и систем 

автоматического 

управления. 

Характеристики динамических 

звеньев.Передаточная функция 

динамического звена, системы 

автоматического управления. 

Структурные схемы САУ. 

Преобразование структурных схем 

САУ. Передаточные функции САУ по 

задающему и возмущающему 

воздействиям. 

   2   

6 Методы Характеристики динамических    2   
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математического 

описания элементов 

и систем 

автоматического 

управления. 

звеньев.Временные характеристики 

САУ. Переходная функция звена, САУ. 

Импульсная переходная (весовая) 

функция  звена, САУ. Частотные 

характеристики динамических звеньев, 

САУ: АФХ, АЧХ, ФЧХ. 

Логарифмические частотные 

характеристики динамических звеньев. 

7 Характеристики 

типовых 

динамических 

звеньев линейных 

систем 

автоматического 

управления. 

Характеристики типовых динамических 

звеньев линейных систем 

автоматического 

управления.Классификация звеньев. 

Простейшие звенья: пропорциональные, 

интегральные, дифференцирующие. 

Звенья первого порядка: инерционные, 

инерционно-дифференцирующие, 

форсирующие, инерционно-

форсирующие. Звенья второго порядка: 

апериодические, колебательные. 

2   2   

8 Анализ 

устойчивости 

линейных систем 

автоматического 

управления. 

Основные понятия об устойчивости 

систем. Критерии 

устойчивости.Основные понятия об 

устойчивости систем. Условия 

устойчивости линейных систем 

автоматического управления. 

Алгебраические критерии 

устойчивости: критерий Рауса, критерий 

Гурвица. Частотные критерии 

устойчивости: критерий Найквиста, 

критерий Михайлова. 

2   4   

9 Анализ 

устойчивости 

линейных систем 

автоматического 

управления. 

Области и оценка 

устойчивости.Построение областей 

устойчивости в плоскости двух 

параметров системы автоматического 

управления. Оценка устойчивости по 

логарифмическим частотным 

характеристикам. Определение 

устойчивости систем с запаздыванием. 

Запас устойчивости. 

2   2   

10 Методы оценки 

качества 

управления. 

Показатели качества переходных 

процессов.Основные понятия о качестве 

управления. Прямые показатели 

качества переходных процессов систем 

автоматического управления. 

Косвенные показатели качества: 

корневые критерии качества САУ. 

Косвенные показатели качества: 

частотные критерии качества САУ. 

Косвенные показатели качества: 

интегральные критерии качества САУ. 

2   2   

11 Анализ систем 

автоматического 

управления в 

установившемся 

режиме. 

Анализ систем автоматического 

управления в установившемся 

режиме.Статическое и астатическое 

регулирование. Статизм регулирования. 

Статические характеристики типовых 

соединений звеньев. Статическая 

характеристика замкнутой линейной 

2   4   



   8  

 

САУ. Погрешность САУ при медленно 

изменяющихся воздействиях. Ряд 

ошибок. 

12 Синтез 

промышленных 

систем 

автоматического 

управления. 

Синтез одноконтурных систем 

автоматического управления по 

отклонению.Составление 

функциональной и структурной схем 

САУ из функционально-необходимых 

элементов. Математическое описание 

функциональных элементов схемы – 

представление их соответствующими 

динамическими звеньями. 

Представление САУ как совокупности 

обобщенного объекта и регулятора. 

Расчет параметров настройки типовых 

регулятров. Метод оптимального 

модуля. 

2  2 2  2 

13 Синтез 

промышленных 

систем 

автоматического 

управления. 

Синтез комбинированных систем 

автоматического управления.Синтез 

комбинированных систем 

автоматического управления. 

2  2 4  2 

14 Синтез 

промышленных 

систем 

автоматического 

управления. 

Синтез корректирующих устройств, 

обеспечивающих необходимые 

показатели качества САУ.Постановка 

задачи синтеза, синтез 

последовательного корректирующего 

устройства. Построение желаемой ЛАХ 

системы. Особенности синтеза 

параллельных корректирующих 

устройств. 

2  2 4  2 

15 Нелинейные 

системы 

автоматического 

управления. 

Нелинейные системы, их особенности и 

характеристики.Понятие о нелинейных 

системах и их особенностях. Типовые 

нелинейности и их характеристики. 

Фазовое пространство и фазовый 

портрет САУ. Описание 

периодического движения САУ на 

фазовой плоскости. Описание 

затухающих и незатухающих колебаний 

координат САУ на фазовой плоскости. 

Описание апериодического движения 

САУ на фазовой плоскости. 

2   2  2 

16 Нелинейные 

системы 

автоматического 

управления. 

Нелинейные системы, их особенности и 

характеристики.Особые траектории 

фазовых портретов, предельные циклы. 

Построение фазовых портретов 

нелинейных САУ. 

2   2  2 

17 Нелинейные 

системы 

автоматического 

управления. 

Устойчивость нелинейных САУ.Анализ 

устойчивости и показатели качества 

нелинейных систем автоматического 

управления. 

2   4  2 

 ИТОГО 

Первая группа 

периода 

аттестации (зачет) 

 22  6 44  12 

Итого 22  6 44  12 
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3.2.    Практические и семинарские занятия и их содержание 

      Не предусмотрено. 

         

3.3.    Лабораторный практикум и его содержание 

      Не предусмотрено. 

         

3.4.    Курсовой проект (работа) и его характеристика 

      Не предусмотрено. 

         

3.5.    Индивидуальное задание и его характеристика 

      Не предусмотрено. 
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4.  ВЫЯВЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

         

4.1.    Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 

      Таблица 4.1 - Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 

№ 

п/п 

Наименование 

оценочного средства 

 

Технология Вид аттестации Виды занятий 

Коды 

индикаторов 

формируемых 

компетенций 

1 2 3 4 5 6 

1 Экзаменационные 

билеты 

Традиционная 

образовательная 

технология 

Промежуточная 

аттестация 

Зачет ПК-1, ПК-2 

2 Собеседование Интерактивная 

образовательная 

технология 

Текущий контроль Лекции ПК-1, ПК-2 

3 Контрольная работа Традиционная 

образовательная 

технология 

Текущий контроль СРС ПК-1, ПК-2 

         

4.2 Вопросы к экзамену (зачету) 

         

Первая группа периода аттестации (зачет) - очная форма (6 семестр, 7 семестр), заочная форма (7 

семестр) 

1. Понятия автоматического управления, автоматического регулирования. Определение системы 

автоматического управления, системы автоматического регулирования. 

2. Объект управления (регулирования): понятие ОУ (ОР), структурная схема ОУ (ОР), классификация 

объектов. 

3. Алгоритм функционирования системы. Алгоритм управления (регулирования). Типовые линейные 

законы регулирования. 

4. Фундаментальные принципы управления (регулирования). 

5. Функциональная схема САУ, основные функциональные элементы САУ. 

6. Классификация систем автоматического управления. 

7. Понятие динамического звена. Порядок составления дифференциального уравнения звена. 

8. Линеаризация уравнения звена. 

9. Стандартные формы записи дифференциального уравнения звена. 

10. Составление уравнения САУ по дифференциальным уравнениям звеньев. 

11. Дифференциальное уравнение САУ относительно ошибки. Дифференциальное уравнение САУ 

относительно управляемой величины. 

12. Характеристика полиномов левых и правых частей уравнений. 

13. Передаточная функция динамического звена, системы автоматического управления. 

14. Структурные схемы САУ. Преобразование структурных схем САУ. 

15. Передаточная функция САУ по задающему и возмущающему воздействиям. 

16. Временные характеристики САУ. Переходная функция звена, САУ. Импульсная переходная (весовая) 

функция  звена, САУ. 

17. Частотные характеристики динамических звеньев, САУ: АФХ, АЧХ, ФЧХ. Логарифмические частотные 

характеристики динамических звеньев. 

18. Классификация звеньев. 

19. Простейшие звенья: пропорциональные, интегральные, дифференцирующие. 

20. Звенья первого порядка: инерционные, инерционно-дифференцирующие, форсирующие, инерционно-

форсирующие. 

21. Звенья второго порядка: апериодические, колебательные. 

22. Основные понятия об устойчивости систем. Условия устойчивости линейных систем автоматического 

управления. 

23. Алгебраические критерии устойчивости: критерий Рауса, критерий Гурвица. 

24. Частотные критерии устойчивости: критерий Найквиста, критерий Михайлова. 

25. Построение областей устойчивости в плоскости двух параметров системы автоматического управления. 
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26. Оценка устойчивости по логарифмическим частотным характеристикам. 

27. Определение устойчивости систем с запаздыванием. Запас устойчивости. 

28. Основные понятия о качестве управления. 

29. Прямые показатели качества переходных процессов систем автоматического управления. 

30. Косвенные показатели качества: корневые критерии качества САУ. 

31. Косвенные показатели качества: частотные критерии качества САУ. 

32. Косвенные показатели качества: интегральные критерии качества САУ. 

33. Статическое и астатическое регулирование. Статизм регулирования. 

34. Статические характеристики типовых соединений звеньев. 

35. Статическая характеристика замкнутой линейной САУ. 

36. Погрешность САУ при медленно изменяющихся воздействиях. Ряд ошибок. 

37. Составление функциональной схемы САУ из функционально-необходимых элементов. 

38. Составление структурной схемы проектируемой САУ. 

39. Математическое описание функциональных элементов схемы – представление их соответствующими 

динамическими звеньями. 

40. Представление САУ как совокупности обобщенного объекта и регулятора. 

41. Расчет параметров настройки типовых регуляторов. Метод оптимального модуля. 

42. Синтез комбинированных систем автоматического управления. 

43. Постановка задачи синтеза, синтез последовательного корректирующего устройства. 

44. Построение желаемой ЛАХ системы. 

45. Особенности синтеза параллельных корректирующих устройств. 

46. Понятие о нелинейных системах и их особенностях. Типовые нелинейности и их характеристики. 

47. Фазовое пространство и фазовый портрет САУ. 

48. Описание периодического движения САУ на фазовой плоскости. 

49. Описание затухающих и незатухающих колебаний координат САУ на фазовой плоскости. 

50. Описание апериодического движения САУ на фазовой плоскости. 

51. Особые траектории фазовых портретов, предельные циклы. 

52. Построение фазовых портретов нелинейных САУ. 

53. Анализ устойчивости и показатели качества нелинейных систем автоматического управления. 

         

4.3 Технология выявления уровня освоения дисциплины 

         

    Технология выявления уровня освоения дисциплины приводится в фонде оценочных средств (ФОС). 
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5.  УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ОСВОЕНИЯ 

ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

         

5.1.    Основная и дополнительная литература 

         

Основная литература 

         

1. Теория автоматического управления : учебник для вузов машиностроит. спец.  / В. Н. Брюханов [и др.] ; 

под ред. Ю. М. Соломенцева. - 3-е изд., стер.  - Москва : Высшая школа, 2000. - 270 с. : ил. - (Технология, 

оборудование и автоматизация машиностроит. производств). - Библиогр.: с. 265-266. - ISBN 5-06-003953-6 : 

50.00. 

2. Теория автоматического управления : учебник для вузов по спец. "Автоматика и телемеханика" : в 2 ч. Ч. 

1 : Теория линейных систем автоматического управления / Н. А. Бабаков [и др.] ; под ред. А. А. Воронова. - 

2-е изд., перераб. и доп. - Москва : Высшая школа, 1986. - 368 с. : ил., табл. - Библиогр.: с. 363-365. - 0.80. 

3. Теория автоматического управления : учебник для вузов по спец. "Автоматика и телемеханика" : в 2 ч. Ч. 

2 : Теория нелинейных и специальных систем автоматического управления / А. А. Воронов [и др.] ; под ред. 

А. А. Воронова. - 2-е изд., перераб. и доп.- Москва : Высшая школа, 1986. - 504 с. : ил., табл. - Библиогр.: с. 

491-493. - 1.10. 

4. Системы автоматического управления, мехатроники и робототехники [Электронный ресурс]  : 

Монография / С. В. Каменский [и др.] ; С. В. Каменский [и др.]; ред. Г. А. Французовой. - Системы 

автоматического управления, мехатроники и робототехники ; 2025-02-05. - Новосибирск : Новосибирский 

государственный технический университет, 2017. - 211 с. - Гарантированный срок размещения в ЭБС до 

05.02.2025 (автопролонгация). - ISBN 978-5-7782-3136-8. (http://www.iprbookshop.ru/91524.html) 

5. Линейные системы в теории автоматического управления [Электронный ресурс]  : учебное пособие / А. 

А. Шилин [и др.] ; А. А. Шилин [и др.]. - Линейные системы в теории автоматического управления ; Весь 

срок охраны авторского права. - Томск : Томский политехнический университет, 2019. - 178 с. - Весь срок 

охраны авторского права. - ISBN 978?5?4387?0880?3. (http://www.iprbookshop.ru/96111.html) 

6. Минаев, И. Г.    Введение в теорию автоматического регулирования : учебное пособие / И. Г. Минаев, В. 

В. Самойленко, Д. Г. Ушкур ; И. Г. Минаев, В. В. Самойленко, Д. Г. Ушкур. - Введение в теорию 

автоматического регулирования ; Весь срок охраны авторского права. - Ставрополь : АГРУС, 2019. - 172 с. 

- Текст. - Весь срок охраны авторского права. - ISBN 978-5-9596-1502-4. 

(http://www.iprbookshop.ru/109373.html) 

7. Архипов, Г. В.    Автоматическое регулирование поверхностных теплообменников / Г. В. Архипов. - 

Москва : Энергия, 1971. - 304 с. : ил. - Библиогр.: с. 301. - 1.00. 

         

Дополнительная литература 

         

1. Основы автоматического регулирования и управления : учеб. пособие для неэлектротехн. спец. втузов / 

Л. И. Каргу [и др.] ; под ред. В. М. Пономарева, А. П. Литвинова. - Москва : Высшая школа, 1974. - 440 с. : 

ил. - Библиогр.: с. 433-436. - 1.01. 

2. Основы автоматического управления / В. С. Пугачев [и др.] ; под ред. В. С. Пугачева. - 3-е изд., испр. и 

доп. - Москва : Наука, 1974. - 720 с. : ил. - Библиогр.: с. 710-713. - 3.17. 

3. Теория автоматического управления теплоэнергетическими процессами [Электронный ресурс]  : Учебное 

пособие / Г. Т. Кулаков [и др.] ; Г. Т. Кулаков [и др.]; ред. Г. Т. Кулакова. - Теория автоматического 

управления теплоэнергетическими процессами ; 2023-01-20. - Минск : Вышэйшая школа, 2017. - 241 с. - 

Гарантированный срок размещения в ЭБС до 20.01.2023 (автопролонгация). - ISBN 978-985-06-2800-8. 

(http://www.iprbookshop.ru/90833.html) 

4. Резниченко, В. В.    Линейные системы автоматического управления [Электронный ресурс]  : Учебное 

пособие / В. В. Резниченко, О. П. Томчина, О. Л. Шарякова ; В. В. Резниченко, О. П. Томчина, О. Л. 

Шарякова. - Санкт-Петербург : Санкт-Петербургский государственный архитектурно-строительный 

университет, ЭБС АСВ, 2016. - 100 c. - ISBN 978-5-9227-0740-4. (http://www.iprbookshop.ru/74334.html) 

5. Музылева, И.В.    Компьютерное исследование линейных систем автоматического управления. Часть 3. 

Простейшие системы автоматического управления. Устойчивость линейных систем [Электронный ресурс]  

: учебное пособие / И. В. Музылева. - Липецк : Липецкий государственный технический университет, ЭБС 

АСВ, 2014. - 81 c. - ISBN 978-5-88247-665-5. (http://www.iprbookshop.ru/55100.html) 

6. Музылева, И.В.    Компьютерное исследование линейных систем автоматического управления. Часть 2. 
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Частотные характеристики [Электронный ресурс]  : учебное пособие / И. В. Музылева. - Липецк : Липецкий 

государственный технический университет, ЭБС АСВ, 2011. - 48 c. (http://www.iprbookshop.ru/55099.html) 

7. Панкратов, В.В.    Избранные разделы теории автоматического управления [Электронный ресурс]  : 

учебное пособие / В. В. Панкратов, О. В. Нос, Е. А. Зима. - Новосибирск : Новосибирский государственный 

технический университет, 2011. - 222 c. - ISBN 978-5-7782-1810-9. (http://www.iprbookshop.ru/45371.html) 

8. Марсов, В. И.    Автоматическое управление технологическими процессами на предприятиях 

строительной индустрии / В. И. Марсов, В. А. Славуцкий. - Ленинград : Стройиздат, Ленингр. отд-ние, 

1975. - 286 с. - 1.16. 

9. Креслинь, А. Я.    Автоматическое регулирование систем кондиционирования воздуха / А. Я. Креслинь. - 

Москва : Изд-во лит. по стр-ву, 1972. - 97 с. : ил. - Библиогр.: с. 94-96. - 0.27. 

10. Чистович, С. А.    Автоматическое регулирование расхода тепла в системах теплоснабжения и 

отопления / С. А. Чистович. - Ленинград : Стройиздат, Ленингр. отд-ние, 1975. - 160 с. : ил. - 0.57. 

11. Благих, В. Т.    Автоматическое регулирование отопления и вентиляции / В. Т. Благих. - Челябинск : 

Челябинское кн. изд-во, 1964. - 211 с. : ил. - 0.49. 

12. Архипов, Г. В.    Автоматическое регулирование кондиционирования воздуха / Г. В. Архипов. - Москва 

: Изд-во ВЦСПС Профиздат, 1962. - 343 с. : ил. - 1.21. 

         

5.2.    Используемые базы данных и информационные справочные системы 

         

      Таблица 5.1 Используемое программное обеспечение  

№ 

п/п 

Наименование 

информационных ресурсов 

 

Подтверждение 

лицензии 

 

Количество лицензий 

1 2 3 4 

1 Mathcad 14.0 Лицензия №57144586, Акт 

выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 

45 

2 Office 2007 Professional Plus Сертификат от 20.08.2007 

№42605370, Сертификат от 

17.07.2008 №44290964, 

Сертификат от 26.09.2008 

№44607324, Акт выполненных 

работ от 15.08.2020г №А7 

253 

3 Windows 7 Enterprise Договор от 11.10.2013  

№43193/НСК3741, Договор 

Tr000120566 от 09.10.2016, Акт 

выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 

1 500 

         

      Таблица 5.2 Используемые базы данных и информационно-справочные системы  

№ 

п/п 

Наименование 

информационных ресурсов 

 

Подтверждение 

лицензии 

 

Количество лицензий 

1 2 3 4 

1 Электронный каталог библиотеки 

НГАСУ (Сибстрин) 

Договор от 20.10.2016 №16816 , 

Акт выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 

500 

2 Электронно-библиотечная система 

IPRbooks 

Договор на предоставление 

доступа к электронно-

библиотечной системе 

IPRBOOKS от 25.09.2020 № 

5293/19 

1 000 

3 Электронно-библиотечная система 

"Лань" 

Договор на предоставление 

доступа к ЭБС издательства 

"Лань" № Э327 от 26 

 

4 Федеральная служба по 

интеллектуальной собственности, 

Свободно распространяемая БД, 

Акт выполненных работ от 

1 000 
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патентам и товарным знакам 14.08.2015г №А2, Акт 

выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 

5 Официальный сайт ГПНТБ Свободно распространяемая БД, 

Акт выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 

1 000 

6 Научная электронная библиотека Свободно распространяемая БД, 

Акт выполненных работ от 

15.08.2020г №А7, Договор № 

SIO-4731/2021 от 17.03.2021 

1 000 

7 MOODLE - Портал дистанционного 

обучения НГАСУ (Сибстрин) 

Свободно распространяемая БД, 

Акт выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 

1 000 

         

      Таблица 5.3 Используемые интернет-ресурсы  

№ 

п/п 

Наименование 

информационных ресурсов 

 

Ссылка 

1 2 3 

1 MOODLE – Портал дистанционного 

обучения НГАСУ (Сибстрин) 

http://do.sibstrin.ru/login/ index.php 

2 Официальный сайт НГАСУ 

(Сибстрин) 

http://www.sibstrin.ru 

3 Портал ДО НГАСУ (Сибстрин). http://do.sibstrin.ru/login/index.php. 

         

5.3.    Методические рекомендации по организации изучения дисциплины 

         

      Таблица 5.4 Используемые образовательные технологии  

№ 

п/п 

Наименование 

Технологии 

 

Вид занятий Краткая характеристика 

1 2 3 4 

1. Аудиторные поточные и 

групповые занятия в 

специализированных 

классах 

Информационные лекции, 

практические занятия 

На лекциях: использование мультимедийного 

презентационного оборудования с 

демонстрацией видеофильмов, фотографий, 

компьютерных презентаций, На 

практических занятиях: освоение конкретных 

умений и навыков по предложенному 

преподавателем алгоритму. 

2. Метод проблемного 

изложения материала 

Проблемные 

лекции, практические 

занятия 

 

Самостоятельное изучение студентами 

материала лекции с последующей 

дискуссией в аудитории. Организация 

учебной работы, направленная на решение 

комплексной учебно-познавательной задачи 

на практических занятиях. 

3. Интерактивная форма 

проведения занятий 

Лекция-дискуссия, лекция-

беседа 

Лекция «обратной связи», предполагающая 

обсуждение спорных вопросов, 

возникающих при изложении материала в 

аудитории. 

Встречи с представителями профильных 

компаний, посещение специализированных 

выставок. 

 

4. Дистанционное обучение Самостоятельная работа, 

курсовая работа 

Самостоятельно изучение обучающимися 

учебного материала в дистанционном 

режиме на портале http://do.sibstrin.ru/, 

самоконтроль освоения материала с 
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использованием тестовой базы портала 

дистанционного обучения, консультации по 

выполнению практических заданий и 

курсовому проектированию в on-line режиме. 
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6.  МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 

      Таблица 6.1 – Материально-техническое обеспечение дисциплины  

Наименование специальных* 

помещений и помещений для 

самостоятельной работы 

Оснащение специальных помещений и помещений для самостоятельной 

работы 

1 2 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 103 ауд. 

(СРС) 

Помещение для самостоятельной работы 

Компьютерное оборудование: компьютер 11 шт.;Оборудование для 

учебного процесса: доска аудиторная 1 шт. 

Общее количество мест: 11 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 241 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 15 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 8 шт., стулья 26 шт. 

Общее количество мест: 15 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 242 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 17 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 17 шт., стулья 32 шт. 

Общее количество мест: 17 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 243 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 17 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 17 шт., стулья 27 шт. 

Общее количество мест: 17 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 244 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 17 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 17 шт., стулья 33 шт. 

Общее количество мест: 17 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 247 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 17 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 17 шт., стулья 34 шт. 

Общее количество мест: 18 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 250 ауд. 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
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(Зачет) работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 16 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 15 шт., стулья 25 шт., тумба 1 шт. 

Общее количество мест: 15 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 249 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 20 шт., проектор 1 шт., экран 1 

шт.;Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт.;Мебель: стулья 22 шт., стулья 38 шт. 

Общее количество мест: 20 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 306 ауд. 

(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., проектор 1 шт., монитор 

1 шт.;Акустика (приборы): акустические системы для конференц-зала 11 

шт., акустическая система озвучивания музыкальных прогр 1 шт. 

Общее количество мест: 150 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 312 ауд. 

(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: проектор 1 шт., ноутбук 1 шт., проектор 

(аксессуары) 1 шт., экран 1 шт. 

Общее количество мест: 85 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 406 ауд. 

(СРС) 

Помещение для самостоятельной работы 

Компьютерное оборудование: компьютер 8 шт.;Оборудование для 

учебного процесса: доска аудиторная 1 шт. 

Общее количество мест: 11 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 416 ауд. 

(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: проектор 1 шт., ноутбук 1 шт., проектор 

(аксессуары) 1 шт. 

Общее количество мест: 87 

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 438 ауд. 

(Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 15 шт., проектор 1 шт., сервер 2 

шт., монитор 3 шт., огртехника 2 шт., планшет 1 шт.;Разное: кондиционер 

1 шт. 

Общее количество мест: 21 

                 

*   Специальные помещения – учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнение курсовых работ), групповых и 

индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации, а так же помещения для 

самостоятельной работы 
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